1 Kreisformige Stromschleife (nach Abb. 17.5)

B(P) = ko %@;‘“x o (17.2)

sin(a)e, — cos()é.

€po = €, X [sin(a)€, — cos(a)e;] = €, x €pg = €. sin(a) — €, cos(w)
allg. fo%(...)é’gdgo = 0 weil sich die jeweils gegeniiberliegenden Teile autheben
falls (...) nicht von ¢ abhéngt
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B(P) =2 fiﬁp@ ds

allg. Bogenlénge s = a* p — j =a

B(P) = ol [27 s4(0) 4 dp — B(P) = el =) g, « 21
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o = sin(a) = T‘IQ‘DQ = sin”(«)

B(P) = “2"1 sin®(a)é, (Seite 46 oben)

2 Gerader Linienleiter (nach Abb. 17.6)

B(P)=1o “@Td x épg (17.2)

€pg = —sin(a)éx — cos(a)éy (von Q nach P siehe Seite 44 unten)

€x geht nach rechts in Stromrichtung

€y geht nach oben

€7 geht nach rechts = €x

ds = dx

€r X €pg = €x % [—sin(a)éx — cos(a)éy| = cos(a)ép (ins Blatt hinein, Abb.
17.6)
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B(P) = ﬁg COS((%}T%Q o“da
T}f@ = cos(a) — hé:fg = cos?(a)
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B(P) = Cos(a) cos?(a)da
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3 Dominat elektrische Felder
£ < 1(26.25)

Wir gehen davon aus, dasz in einem elektrisch dominaten Feld die Induzierte
Spannung "keine Rolle” spielt.
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4 Dominat magnetische Felder

L__Fo_ <1 (26.28)

coxT Cco*Bo

_ Wir gehen davon aus, dasz in einem magnetisch dominaten Feld die zeitliche
Anderungsrate des Verschiebungsstromes viel kleiner ist als die ”realen” Strome
des Amper-Maxwell-Satz.
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